Part number:

HYDROMA HYDROMA

HYDRAULICKE SYSTEMY

UKLADY HYDRAULICZNE TMAPABJINYECKUE CUCTEMbI

S LINEARNIM MOTOREM

PROPORCIONALNI ROZVADECE

PRL 1

Dn 06

Pmax 25 MPa

Qmax 32 dm3.min —4

0o 0o 00 0O

Proporcionalni rozvddé¢ pro dalkové fizenf

hydromotord a hydraulickych valcd
Vysokd spolehlivost

Stredni poloha stfedéna pruZinami bez odbéru
proudu

Nizké ndroky na éistotu oleje

Jednostupriové provedeni zajistuje nezévislost
dynamickych parametrd na tlaku

Moznost dodéni jako kompletni systém sesté-
vajici z proporcionédiniho rozvadéée, elektro-

nické Fidici jednotky a ruéniho oviadade

[ pripojovaci
a DIN 24 340

rozméry podle

Pripojovaci desky — viz katalogovy list HC 0002

ISO 4401

Popis konstrukce a funkce

Proporcionalni rozvad&e PRL1 je uréen k spojitému dalkovému
fizeni hydromotorl a valct, pfevazné& v mobilnich aplikacich.
Pfimofizené robustni provedeni zajiStuje spolehlivou funkci a
sniZuje naroky na &istotu oleje.

Ventil sestava v podstaté ze dvou &asti. Hydraulickou &ast tvofi
litinové t&leso (1), do n&hoZ je nalicovano Soupatko (2) uspo-
fAdané pro zajisténi poZadované funkce. Ovladaci &ast tvofi
linedrni motor. Kotva (3) linearniho motoru je stfed&na pruZinami
(4) a pracovni mezery jsou protismérn& pfedmagnetizovany trva-
lymi magnety (5) ze vzacnych zemin. P¥i vybuzeni civky (6)
elektrickym prodem se posouvaji kotva a s ni spojené Soupéatko
ze stfedni polohy. Vychylka kotvy je pfitom G4mérna fidicimu

proudu a smysl vychylky zavisi na smé&ru pritoku proudu.
Pfednosti linedrnfho motoru je, Ze pfi vypadku napéjeni nebo
preruseni kabelu se pfesouvd kotva motoru (a s ni spojené
Soupétko) do stfedni polohy.

Pro tizeni linedrnfho motoru byla vyvinuta elektronicka Fidict
jednotka EL1. PfestoZe jsou proporciondini ventily PRL1 ur8eny
pfedev&im k fizenf velikosti a sm&ru pritoku, mohou byt pouZity
jako Fidicl stupn& proporcionalnich rozvAd&&t vétsfch svétlosti
(v tomto pfipad& jako prvky Fidicf tlak).

Dobré dynamické vlastnosti proporciondlnich rozvad&&d PRL1
umoZiiuji také jejich pouZiti v uzavienych regulaédnich obvodech.
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Typovy kli¢

PRL 1-06-| |- |-[ ][ |

Proporcionalni rozvad&s
" slinearnfm motorem

L

Provedeni

zékladnfi

zvlastni provedeni —
po dohod& s vyrobcem

—

bez oznadeni
*

Jmenovité napéjeci napéti oviddac elektroniky

Jmenovité svétlost Dy 06 12 12 Vss (11,2 - 14,7)
Jmenovity pratok pfi Ap = 7 MPa (1 MPa) 24 24 Vs (384 - 27.5)
3,2dm®min~' (1,1 dm3min~") 03 Typ kryti Soupétka
16 dm3.min~" (6,3dm3min~ ") 16 0 "Z" nulové krytf 2 "Y' 25% pozitivni
32dm®min~' (125 dm®min~") . 32 i 2" 25% pozitivni 3 "Y* tlakovy ventil
Tabulka vyrabénych typl
Typ kryti Soupatka
0 1 2 3

PRL 1-06-03- . -24 (12) @) ® ® ©

PRL 1-06-16- . -24 (12) ® ® ®

PRL 1-06-32- . -24 (12) O o e
® - b&Zné typy
O - omezené max. parametry, nutné konzultace s vyrobcem
Jmenovité pritoky mimo fadu je moZné dodat po konzultaci s ndmi.

rd Ve
Zakladni parametry

Jmenovita svétlost mm 06

Jmenovity tlak MPa 25

Jmenovité pritoky pfi Ap = 7 MPa dm?®min~" 3,2 16 32

Jmenovité pritoky pfi Ap = 1 MPa dm®min~! 1 6,3 12,5

Hystereze % <7

Citlivost % <2

Tlakové kapalina Mineralnf olej *

Rozsah teploty kapaliny °C —-40aZ +80

Rozsah teploty okolf oG -40az +50

Viskozita kapaliny mm2.s~! 10 aZ 400

PoZadovana filtrace Hm 25

Hmotnost kg 1,8

MontaZni poloha libovolna
* Doporué&ené oleje: OH-HV 32, OH-HV 46, OH-HM 32, OH-HM 46, OH-HM 68, OT-TB 32, AMG 10.
(P¥i pouziti mimo rozsah uvedenych parametri konzultujte vyrobce)
Pritokové ztraty pfi vstupnim tlaku 10 MPa, viskozité 35 mm2.s™ ' a stfedni poloze $oupatka v dm3.min~ 1.

Typ kryti Soupatka
0 1 2 3

PRL 1-06-03-. - .. <0,8 <0,2 <0,2 <2,0

PRL 1-06-16- . - .. <15 <0,2 <0,2 —

PRL 1-06-32- . - .. <15 <0,2 <0,2 -




Kryti 0

Kryti 1

Kryti 2

Statické charakteristiky
M&Feno pfiv = 35 mm2s™' a t =40°C
Pratokové charakteristiky

Q [dm3.min~']

100% |

—-100% 0
I

100% i [A]
]

e

-100% |

Q [dm®min~"]

100% |

—100% 0

100% i [A]

-100%

Q [dm3®min~ "]

100% T

-100% 0
1

100% i [A]

- 100%

Q[dm3min~1]

100% |

|

100% i [A]
il

-100%

Tlakové charakteristiky
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Dynamické charakteristiky
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ELEKTRONICKA RIDICI JEDNOTKA
| PROPORCIONALNIHO ROZVADECGE PRL 1

EL 1

| Kompaktni jednotka s rozméry 160x100 mm
(Euro karta)

[ Koncovy stuperi s $itkovou impulsni modulaci

(1 Nastaviteln4 rampa

(] Vestavény P-reguldtor pro vnéj§i regulaéni
smycCky

[ Indikace funkce koncového stupné (LED zele-
nd/Cervend)

Popis konstrukce a funkce

Elektronicka fidici jednotka EL1 slouZf k fizeni proporcionélnich
rozvad&&t PRL1. Obsahuje v8echny elektronické obvody nutné
pro pouZiti v praktickych aplikacich.

Vestavéna rampova funkce umozZiiuje nastaveni &asl ve velkém
rozsahu a je moZné ji vypojit. Koncovy stupef pracuje s $ifkovou
impulsnf modulacf a vyznaduje se proto malymi vykonovymi ztra-
tami. Vystupni proud je nastavitelny.

Pro poufZitl v jednoduchych regulagdnich obvodech je k dispozici
P-regulator s nastavitelnym zesilenim. Zapojuje se pfisluSnym
pfepinadem funkci (jumperem). Vestavény zvla$tni zesilovad
umoZiiuje pfizplsoben( vystupniho signalu pouZitého zp&tno-

vazebniho senzoru velikosti fidiciho signélu. K pfednostem fidicf
jednotky patff moZnost fizeni dv&ma signdly (ze dvou mist),
pfidemz jeden z nich m4 prioritu.

Pfi porue kabelu pfestane koncovy stupefi pracovat (signa-
lizovano &ervenou LED) a fizeny rozvAd&& se vrati do stfednfi
polohy. Po odstran&ni zdvady zadne koncovy stupefi pracovat
teprve aZ po nastavenf fidicfho signélu na malou hodnotu (kolem
nuly). Toto opatfeni zabrafiuje posko&eni hydromotoru po
op&tném pfipojeni kabelu. Elektrické nulovani linedrniho motoru
se provad{ potenciometrem umist&nym na kart&.

Typovy kli¢

Elektronicka fidici jednotka line&rniho motoru 2'_1 -
Provedeni
Jmenovité napajeci napéti hazozraiant saKIadAL
12 Vss (11,2 - 14,7) 12 D pro ovladage s nesymetrickym napéjenim
24 Vss (22,4 - 27,5) 24
Zakladni parametry
EL1-12 EL1-24
Napéjeci napé&ti Un v 12 24
Ridicl nap&ti Uy Y +5 + 10
Napéjeci proud pfi max. Uy A 3 2
Napéjeci proud pfi Uy = 0 A 0,5 0,4
Nastaveni rampy (skok 0 — 100 %) s 0,3 - 10
Dynamické mazanf Hz/% 500/20
Nastavenf vystupnfho proudu A 2-3 1,25 - 2

(Pfi pouZiti mimo rozsah uvedenych parametr konzultujte vyrobce)




HC 5101

Schéma elektrického zapojeni

2324
L
230 d30, d32
d26, d28
2106
z12¢
+Ust - o-{ 1e—g 72
db S — i oV 4 -9 226, 228
- Trim. P ~Ust < ? - {j-e——@ 24
——Ucc 1d18, d20

DC = 218, 720
d4 DC d22, d24

a7
26, 287 222, 204

Typ konektoru na kart& elektroniky: TY 538 4621
Protikus konektoru TX 538 4622 (bud' samostatny nebo jako soutést stojanku SKBI 32/F/ZD) musi byt objednan zvIast.

Pfi vicenasobném poufZiti EL1 Ize po konzultaci s vyrobcem dodat Sasi s dal$imi speciélnimi obvody.

Nastavovaci trimry: Prepinace funkci (jumpery):
0 - nastaveni nuly Jumper 1 — OFF = vypnuti rampy
Z — nastaveni vyst. proudu (nastaveni zesflenf P-regulatoru) Jumper 2 - N = provoz v oteviené smy&ce
P — nastaveni rozsahu zp&tné vazby P = provoz v polohové smy&ce

R — nastaveni asové konstanty rampy

Indikace LED:

z, ¢ — funkce koncového stupné — zelend/Servené

Zapojeni vyvodu pro zakladni provedeni: Zapojeni vyvodu pro provedeni D:

Ucc = 24V (12V) Ucc = 24V (12V)

R* = 10k R* = 3k3

218, z20, d18, d20 — napéjeni + z18, z20, d18,d20 - napéjeni +

222, 724, d22, d24 - napéjeni0V 222, 724, d22, d24 - napéjeni 0V

226, 2z28,26,d4 - signdloV 226, 228, 26, d4 - signdloVv

232 - vstup nadfazeny invertujici =10V (5 V) 232 - vstup nadfazeny invertujici U/2 +6,8 V (3,4 V)
230 — vstup nadfazeny neinvertujici =10V (5 V) z30 - vstup nadfazeny neinvertujici U

z10 - vstup vypinany invertujici =10V (5 V) z10 — vstup vypfnany invertujici U/2 6,8 V (3,4 V)
z12 — vstup vypinany neinvertujici =10V (5 V) z12 — vstup vypfnany neinvertujici U

d6 — vstup zpétné vazby d6 — vstup zpétné vazby

d26,d28 - vystup proudu 1 d26,d28 - vystup proudu 1

d30,d32 - vystup proudu 2 d30,d32 - vystup proudu 2

z2 — moznost vystupu nap&tl +15V (8 V) z2 — moZnost vystupu napéti +15V (8 V)

z4 — moznost vystupu napéti - 15V (8 V) z4 — moZnost vystupu napéti - 15V (8 V)

(U je napéjeci napéti ovladade — 14V (7 V) = U < Ucc)

Upozornéni: silova a fidici zem musi byt propojeny

— pfivzdélenosti napajeciho zdroje < 1m pfimo
na konektoru (svorky Z24, Z26)

— pfi vétsi vzdalenosti musi byt fidici zem (Z26) vedena
na zem zdroje oddélené




Rozmérovy nacrt
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